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Der Magnetmotor ist in seiner einfachsten Form aus Sta-
tor, Rotor und der Antriebsweile zusammengesetzt, die zwi-
schen 2 kugelgelagerten Lagerschitden ruht.

Die mit gleichnamigen Polen nach auBen gerichteten Ro-
tormagnete sind dauernd den Kraftfeldern der Statormagne-
te ausgesetzt, die mit ihren N-Polen die gleichnamigen Pole
des Rotors in Pfeilrichtung abstoBen, wobei diese gleichzei-
tig von den grofflachigen S-Polen des Stators angezogen

werden.

Die an den Wellenenden abnehmbare Drehkraft kann durch
Zahnrader oder Riemenscheiben auf andere Maschinen
Gbertragen und zur Stromerzeugung genutzt werden.

Durch Zusammenbau mehrerer Statoren und Rotoren auf
einer einzigen Antriebswelle konnen sehr groRe Magnetmo-
toren hergestellt werden.

Magnetmotoren kdnnen auch dort eingesetzt werden, wo
keine anderen Energien verfiigbar sind.

BUNDESDRUCKEREI

Fig. 2

01.90 008 012/494

2/50



DE 39 16 204 Al

1

Beschreibung

Aufgabe der Erfindung des Magnetmotors ist es, Mo-
torkraft nur mit Hilfe von permanenten Magneten zu
erzeugen und fiir die gewerbliche Industrie nutzbar zu
machen.

Die bekannten Antriebsenergien wie Strom, Kohle,
Gas, Benzin, Reaktoren usw. konnen durch den Magnet-
motor entweder ganz oder teilweise ersetzt werden, so
daB weniger umweltschidliche Exponate erzeugt wer-
den.

Der Magnetmotor kann auch dort eingesetzt werden,
wokeinerlei andere Energien verfiigbar sind.

Die Aufgabe wird dadurch gelost, daB speziell ge-
formte Magnete mit spitz zulaufenden Enden jeweils
paarweise zu einer V-Form zusammengefiigt und in ei-
nem ringférmigen Stator so angeordnet werden, daB die
Trennlinien der V-Formen exakt zum Mittelpunkt der
Rotorwelle zeigen.

Die Seitenflichen der Statormagnete sind mit 45° ge-
gen die radial angeordneten Rotormagnete geneigt und
groBflachig polarisiert.

Im Rotor diirfen nur gleichnamige Pole nach auBen
zeigen, wobei im Stator die Reihenfolge der Pole immer
wie folgt, zu beachten ist: N-S--N-S--N-S--N-S--usw.

Sind nur S-Pole im Rotor nach auBen gerichtet, so
wird jetzt der Rotor in schnelle Drehung im Uhrzeiger-
sinn versetzt. Die AuBenenden der Rotormagnete wer-
den auf diese Weise stindig den Kraftfeldern der Sta-
tormagnete ausgesetzt, die gleichzeitig Schub- und Zug-
kraft in nur einer Richtung bewirken.

Um den AbstoBungseffekt iibereinanderstehender
Magnete zu vermeiden, missen in jedem folgenden An-
bau eines Stators und dem zugehérigen Rotor samtliche
Pole gewechselt werden. Gleichgepolt sind dann: Stator
Nr.1,3,5,7,9,11 usw.

Gegenpolig sind dann Statoren Nr.: 2, 4, 6, 8, 10 usw.
samt zugehorigen Rotoren.

Besondere Vorteile: Billige Antriebskraft fiir Genera-
toren, Ventilatoren, Pumpen usw. umweltfreundlich,
wartungsarm, ohne Entsorgungsprobleme.

Abstand zwischen Rotoren und Statoren: 3 mm.

Patentanspriiche

Antrieb von Motoren durch die Energieform: Per-
manenter Magnetismus.
1. Form des Magnete
a) Statormagnete:
An den inneren Enden im Winkel von 45° spitz
zulaufend und paarweise in V-Form zwischen
2 Statorringen so angeordnet, daB die Trennli-
nie der V-Form zum Mittelpunkt des Motors
zeigt.
b) Rotormagnete:
Beide Polenden spitz zulaufend mit einer Sei-
tenneigung von 45° und nur mit gleichnamigen
Polen nach auBen angeordnet, mit dem Rand
der Rotorscheiben abschlieBend. Magnetab-
stinde etwa = Magnetlinge.
c) Reihenfolge der Polarisierung:
Im Stator: N-S--N-S--N-S--usw.
Im Rotor: §-S-S-S-S-S- usw. Drehung des Ro-
tors jetzt im Uhrzeigersinn.
Auch bei volligem Polwechsel in beiden Teilen
jetzt gleicher Drehsinn. Bei Polwechsel nur im
Rotor dann gegenldufiger Drehsinn.
Rotor und Stator bilden eine Arbeitseinheit =
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AE. Fiir jede angebaute AE ist jedesmal v6lli-
ger Polwechsel vorzunehmen; dadurch wird
der AbstoBungseffekt iibereinanderstehender
gleichnamiger Pole vermieden.

2. Proportionale Verkleinerungen der Magnete
zwecks Verwendung in der Spielwarenindustrie
fallen jedoch unter dieselben Schutzanspriiche wie
unter 1a, b, c. Gewerbliche Verwendbarkeit des
Magnetmotors:

Antrieb von Generatoren, Ventilatoren, Pumpen
usw. Vorteile: Umweltfreundlich, wartungsarm,
Wegfall aller Entsorgungsprobleme.
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